
1. Пристрій для обробітку льоду та/або ґрунту, який містить основу, в/на якій встановлено щонайменше один
робочий орган, який нахилений робочою основою вниз з можливістю обертання навколо нахиленої осі його
обертання та містить щонайменше один різальний елемент, який відрізняється тим, що різальний елемент
розташований з нахиленої вниз сторони робочого органа, поперек осі обертання робочого органа, виконаного з
можливістю котитися.
2.  Пристрій за п.  1,  який відрізняється тим, що різальний елемент розташований в площині нахиленої вниз
частини робочого органа або виступає назовні за цю площину та входить до складу робочої основи.
3.  Пристрій за п.  1,  який відрізняється тим,  що різальний елемент розташований в площині,  що співпадає за
напрямком розташування з площиною обертання робочого органа.
4. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що різальний елемент виконано у вигляді плоского твердого кільця.
5. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що різальний елемент встановлено зі сторони, повернутої до основи,
в/на якій встановлено робочий орган.
6.  Пристрій за п.  1,  який відрізняється тим, що різальний елемент встановлено зі сторони робочої основи
робочого органа.
7. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що різальний елемент складає робочу основу робочого органа.
8. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що робочий орган містить вісь, з якою виконаний за одне ціле.
9. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що основа виконана за одне ціле з віссю, якою оснащена, або вісь
жорстко без можливості обертання встановлена в основі.
10. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що робочий орган виконано круглим.
11. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що різальний елемент виконано круглим.
12.  Пристрій за п.  1,  який відрізняється тим, що різальний елемент має більший розмір, ніж корпус робочого
органа, і виступає за бокову поверхню корпуса.
13. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що корпус робочого органа виконано циліндричним (суцільним або
порожнистим).
14.  Пристрій за п.  1,  який відрізняється тим, що вісь обертання робочого органа розташована поперек руху
робочого органа.


