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(57) Спосіб автоматичного контролю безпеки пра-
цівника гірничодобувного підприємства, що поля-

гає в підтримці періодичного двостороннього ра-
діозв'язку по високочастотному радіоканалу між
рухомим пристроєм та локальним стаціонарним
приймально-передавальним пристроєм, причому
при переміщенні рухомий пристрій переходить із
зони дії радіозв'язку одного локального пристрою в
зону дії радіозв'язку іншого локального пристрою
та реєструється новим локальним пристроєм, при
цьому в диспетчерський пункт надходить інфор-
мація про номер локального пристрою, що забез-
печує радіозв'язок з рухомим пристроєм, який від-
різняється тим, що локальні пристрої
встановлюють таким чином, що в момент прохо-
дження розгалужень виробок або інших ділянок,
де існує неоднозначність у визначенні місця роз-
ташування, радіозв'язок між рухомим пристроєм,
який перебуває у працівника, можливий хоча б з
одним локальним приймально-передавальним
пристроєм.

Винахід відноситься до галузі радіотехніки й
охорони праці й може бути використаний для ав-
томатичного визначення місця розташування пра-
цівника гірничодобувного підприємства в будь-
який момент часу й для оповіщення його про не-
безпеку по радіоканалу. Може також використати-
ся на об'єктах, де поширення радіохвиль усклад-
нено або неможливо, у тому числі, у залізничних
тунелях, індустріальних комплексах, торгових
центрах, складських приміщеннях, каналізаційних
спорудженнях.

Відомий спосіб контролю й безпеки працівни-
ків у шахті заснований на радіозв'язку по випромі-
нюючому кабелю [Система подземной радиосвязи
МСА1000, Д. В. Запорощенко - «Уголь», №8, 2002.
С. 81-83], але даний спосіб не дозволяє автомати-
чно визначити місце розташування працівника в
шахті.

Найбільш близьким по сукупності ознак до ви-
находу що заявляється, є спосіб спостереження за

абонентами, використовуваний у стільниковому
зв'язку стандарту GSM. [Ламекин В. Ф. Сотовая
связь - Ростову-на-Дону. Феникс, 1997. - С. 79-81],
що полягає в тім, що між рухомим пристроєм і ло-
кальним пристроєм періодично підтримується ра-
діозв'язок, коли в процесі переміщення рухомий
пристрій переходить із зони дії радіозв'язку одного
локального пристрою в зону дії радіозв'язку іншого
локального пристрою, він реєструється новим ло-
кальним пристроєм, і в диспетчерський пункт за-
носиться інформація про номер локального при-
строю, що забезпечує доставку викликів рухомому
пристрою.

Однак даний спосіб не може бути застосова-
ний у підземних умовах, оскільки зона дії високо-
частотного зв'язку обмежена перетином і кривиз-
ною гірських виробітків, що вимагає установки
дуже великої кількості локальних пристроїв.

В основу винаходу поставлене завдання облі-
ку й реєстрації місцезнаходження персоналу в
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підземних виробітках, допомога персоналу при
аварії в знаходженні запасного виходу, оператив-
не оповіщення працівника у випадку влучення в
аварійну зону, відключення машин і механізмів при
влученні працівника в заборонну зону.

Такий технічний результат може бути досяг-
нуть тим, що в способі автоматичного контролю й
безпеки працівника гірничодобувного підприємст-
ва, що полягає в підтримці періодичного двосто-
роннього радіозв'язку по високочастотному радіо-
каналу між рухомим пристроєм, що перебуває у
працівника й стаціонарним локальним пристроєм,
причому, коли в процесі переміщення рухомий
пристрій переходить із зони дії радіозв'язку одного
локального пристрою в зону дії радіозв'язку іншого
локального пристрою, він реєструється новим ло-
кальним пристроєм, і в диспетчерський пункт над-
ходить інформація про номер локального при-
строю, що забезпечує радіозв'язок з рухомим
пристроєм, відповідно до винаходу, локальні при-
строї встановлені таким чином, що в момент про-
ходження розгалужень виробітків, або інших діля-
нок, де існує неоднозначність у визначенні місця
розташування, радіообмін рухомого пристрою мо-
жливий хоча б з одним локальним пристроєм.

Спосіб можна реалізувати таким чином.
На Фіг.1 наведена система автоматичного

бездротового підземного контролю й безпеки. Ло-
кальні пристрої 3 збору інформації виконуючі фун-
кції контролерів базових станцій, розташовані, як
показано на Фіг.1. На кожнім розгалуженні виробіт-
ки 2 ставиться локальний пристрій 3, що предста-
вляє собою стаціонарний приймально-
передавальний пристрій із пристроєм обробки

сигналу, що випромінюють сигнал у НВЧ діапазоні.
Рухомий пристрій 1, розташований на працівнику,
прийнявши цей сигнал, після певної обробки, по-
чинає випромінювати сигнал з кодовою комбінаці-
єю індивідуальної для кожного працівника. Лока-
льний пристрій 3, прийнявши кодову комбінацію,
обробляє її й передає на центральний пункт інфо-
рмацію про місцезнаходження працівника в цей
момент, який знаходиться у зоні дії локального
пристрою 3 й в який час був зафіксований сигнал.
У небезпечних зонах, де працюють механізми,
також ставляться локальні пристрої 3, але вони у
випадку прийому сигналу, тільки відключають ме-
ханізми без передачі даних на центральний пункт.

При виникненні аварійної ситуації кожен пра-
цівник зайнятий на підземних роботах повинен
діяти згідно плану ліквідації аварії й виходити з
небезпечної зони по запасному виходу (тобто ви-
хід на поверхню здійснюється строго по певному
маршруту). Під час руху на поверхню може виник-
нути несподівана ситуація, при якій необхідно по-
міняти маршрут руху, що може ввести працівника
в замішання. У даній ситуації, а також для полег-
шення орієнтування працівника при виході в без-
печне місце при аваріях, можна контролювати ма-
ршрути руху працівників. Тобто, з диспетчерського
пункту на локальний пристрій подаються команди,
які приводять у дії певні локальні пристрої 3 для
випромінювання спеціальних сигналів небезпеки.
Виконавчий пристрій являє собою лампу індивіду-
ального світильника, що прийнявши сигнал небез-
пеки від локального пристрою, починає мигати,
чим попереджає працівника про небезпеку й обо-
в'язковий вихід з небезпечної зони.
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