
Цей винахід стосується способу керування процесом перевантаження, який відбувається під 

час неперервного процесу збирання врожаю і керується пристроєм керування (23), між 

самохідною збиральною машиною (1,2), що включає кілька робочих органів (20), і 

транспортним засобом (34), під час якого збираний матеріал з допомогою 

перевантажувального пристрою (28) збиральної машини (1, 2) передається на транспортний 

засіб (34), який відрізняється тим, що під час процесу перевантаження пристроєм керування 

(23) проводиться моніторинг робочого стану збиральної машини (1, 2) і що при виявленні 

пристроєм керування (23) критичного стану автоматично ініціюється відключення 

перевантажувального пристрою (28). 

 

 


