
1. Механізм накатки полотна круглов'язальної машини, що містить корпус, в опорах якого
розташований товарний валик, та привід, який відрізняється тим, що привід містить
електродвигун та редуктор кінематично зв'язані між собою та з товарним валиком.
2. Механізм накатки полотна круглов'язальної машини за п. 1, який відрізняється тим,  що
додатково обладнаний системою керування електродвигуна, яка містить два фотодіоди,
розташовані в корпусі над товарним валиком, причому один із фотодіодів призначений для
контролю крайнього верхнього положення полотна, а другий - для контролю нижнього його
положення.


