
 

 

Предлагаемое автономное устройство для автоматического предупреждения водителя транспортного средства о 
приближении к опасному объекту содержит приемник сигналов глобальной системы навигации и определения 
положения (GPS), преобразователь сигналов, запоминающее устройство, фильтры, устройство сравнения, световой 
и звуковой сигнализаторы и источник электропитания. 

 


