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(72) Іверовський Євген Наумович, Криво-
ротько Олег Дмитрович, Мізін Вадим Олек-
сандрович, Пилипенко Юрій Олександрович
(73) Відкрите акціонерне товариство До-
нецький державний проектно-конструктор-
ський та експериментальний Інститут
комплексної механізації шахт -
Дондіпровуглемаш (UA)
(57) 1. Погрузочный орган, включающий при-
емный стол, конвейєр и лапу, установлен-
ную на пальце кривошипа приводного

Изобретение относится к горному ма-
шиностроению и может быть использовано
в погрузочных органах горных машин, у ко-
торых погрузка осуществляется с помощью
нагребающих лап,

Известен погрузочный орган погрузоч-
ных машин непрерывного действия типа
ПНБ [Машины и оборудование для проведе-
ния горизонтальных и наклонных горных вы-
работок. Под общей ред. Б.Ф.Братченко. М.,
Недра, 1975, с. 209-218]. Погрузочный орган
машины типа ПНБ содержит приемный стол,
конвейер и лапу, установленную на пальце
кривошипа приводного диска, закрепленно-
го на приемном столе.

диска, закрепленного на приемном столе,
о т л и ч а ю щ и й с я тем, что приводной
диск выполнен с расточкой, в которой за-
креплен с возможностью поворота и фикса-
ции кривошипный диск с пальцем
кривошипа, причем ось расточки эксцент-
рична относительно оси приводного диска,
а палец кривошипа смещен относительно
оси кривошипного диска.

2. Погрузочный орган по п.1, о т л и ч а -
ю щ и й с я тем, что приводной диск выпол-
нен с отверстиями, расположенными на ок-
ружности, соосной с расточкой в приводном
диске, а кривошипный диск снабжен фикси-
рующим штифтом, установленным нэ той же
окружности.

Недостатком погрузочного органа ма-
шин типа ПНБ является невозможность из-
менения фронта погрузки. Поэтому при
работе машины в выработке, ширина кото-
рой больше ширины погрузочного органа,
погрузка горной массы по всей ширине вы-
работки требует маневрирования всей ма-
шины с помощью ходовой части. Это
снижает производительность машин из-за
затрат времени на маневрирование машины
и приводит к разрушению почвы выработки.
Необходимость иметь достаточно прочную
породу в почве выработки существенно
уменьшает область применения машин та-
кого типа и требует увеличения ширины гу-
сениц, а следовательно и ширины всей
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машины для уменьшения удельного давле-
ния на почву.

Известен погрузочный орган проходче-
ского комбайна 4ПП-2 [В.Е.Германов,
И,И.Мельников, И.Д.Фишман и др. Стрело-
вые проходческие комбайны. М.( Недра,
1978, с. 36-37]. Он включает приемный стол,
закрепленный на поворотной раме. В при-
емном столе установлен привод нагребаю-
щих лап. На выходном валу привода
закреплен приводной диск с пальцем криво-
шипа. На пальце кривошипа установлена
нагребающая лапа. Изменение фронта по-
грузки осуществляется за счет поворота
приемного стола в горизонтальной плоско-
сти. При использовании комбайна в двухпу-
тевой выработке, имеющей значительную
ширину, к приемному столу крепятся смен-
ные уширители, а на лапах устанавливаются
дополнительные надставки - подлапники.

Недостатками погрузочного органа ком-
байна 4ПП-2 являются сложность конструк-
ции и недостаточная надежность из-за
наличия дополнительного устройства - ме-
ханизма поворота приемного стола. Нали-
чие механизма поворота требует
значительного увеличения высоты комбайна
и расстояния от забоя до переднего опорно-
го катка гусеничного хода (лениаца), что в
свою очередь уменьшает устойчивость ком-
байна и увеличивает удельное давление гу-
сениц на почву выработки. Недостатком
также является необходимость при исполь-
зовании уширителен устанавливать на лапы
подлапники, что связано со значительными
трудозатратами на монтэжно-демонтажные
работы.

Наиболее близким техническим реше-
нием является конструкция погрузочного
органа комбайна ГПК [Машины и оборудова-
ние для проведения горизонтальных и на-
клонных выработок. Под общей ред.
Б.Ф.Братченко. М., Недра, 1975, с. 77-79],
Погрузочный орган комбайна ГПК состоит
из приемного стола со сменными уширите-
лями, конвейера и нагребающих лап, уста-
новленных на пальцах кривошипов
приводных дисков, закрепленных на прием-
ном столе. На лапах могут устанавливаться
дополнительные сменные детали - подлап-
ники, удлинители, которые обеспечивают
изменение фронта погрузки нагребающих
лап.

Недостатками погрузочного органа ком-
байна ГПК являются значительная трудоем-
кость монтажно-демонтажных работ по
изменению фронта погрузки нагребающих
лап с помощью подлапников и сложность
конструкции, что снижает ее надежность.

Задачей изобретения является созда-
ние погрузочного органа, в котором измене-
ние фронта погрузки нагребающих лап
осуществляется без установки сменных на-

5 садок на лапах (подлапников) изменением
траектории движения нагребающих лап. что
обеспечивает упрощение конструкции, по-
вышение прочности, надежности и сокраще-
ние времени на монтажно-демонтажные

10 работы.
Сущность изобретения заключается в

том, что в известном погрузочном органе,
включающем приемный стол, конвейер и на-
гребающую лапу, установленную на пальце

15 кривошипа приводного диска, закрепленно-
го на приемном столе, согласно изобрете-
нию, приводной диск выполнен с расточкой,
в которой закреплен с возможнбстью пово-
рота и фиксации кривошипный диск с паль-

20 цем кривошипа, причем ось расточки
эксцентрична относительно оси приводного
диска, а палец кривошипа смещен относи-
тельно оси кривошипного диска.

В приводном диске выполнены отвер-
25 стия под фиксирующий штифт, расположен-

ные на окружности, соосной с расточкой в
приводном диске, а кривошипный диск
снабжен фиксирующим штифтом, располо-
женным на той же окружности,

30 Поворачивая и фиксируя кривошипный
диск а расточке приводного диска, можно
изменять расстояние между осью пальца
кривошипа иосью вращения приводного ди-
ска, тем самым осуществлять изменение

35 траектории движения нагребающей лапы
без замены сменных насадок (подлапников).

Фиксация кривошипного диска в рас-
точке приводного диска производится по-

40 средством штифта.
Таким образам изменение фронта по-

грузки нагребающих лап обеспечивается бо-
лее простой, по сравнению с прототипом,
конструкцией, что повышает ее надежность,

45 сокращает время, затрачиваемое на мон-
тажно-демонтажные работы при изменении
фронта погрузки нагребающих лап.

На фиг.1 показан общий вид погрузоч-
ного органа (вид сбоку); на фиг.2 - вид А на

50 фиг.1; на фиг.З - разрез по Б-Б на фиг.2; на
фит.4 - разрез no 8-B на фиг.2; на фиг.5 -
разрез по Г-Г на фиг.2; на фиг.6 - кинемати-
ческая схема погрузочного органа (одной ла-
пы).

55 Погрузочный орган включает приемный
стол 1, нагребающие лапы 2, центральный
конвейер 3. В расточках приемного стола 1
через промежуточные корпуса 4 установле-
ны гидромоторы 5 (фиг.З).
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Выходные валы гидромоторов 5 через
зубчатую муфту 6 соединены с приводными
дисками 7, которые установлены на наруж-
ных обоймах подшипников 8. В расточках
приводных дисков 7 эксцентрично располо- 5
жены кривошипные диски 9 с возможностью
поворота и фиксации в нужном положении
штифтами 10. Нагребающие лапы 2 шарнир-
но соединены с коромыслами 11, закреплен-
ными на приемном столе 1 шарниром (на 10
чертежах не показан).

В приводных дисках 7 выполнены, по
меньшей мере, два концентрично располо-
женных отверстия а и Ь, размещенные на
различных радиусах относительно центров
0 приводных дисков 7. Фиксация кривошип-
ных дисков 9 на приводных дисках 7 в необ-
ходимом положении осуществляется с
помощью штифтов 10 и болтов 12(фиг.4)при
совмещении соответствующего отверстия (а 20
или Ь, фиг.6) в приводных дисках 7 с отвер-
стием в кривошипных дисках 9. На пальцах

15

кривошипа 13 шарнирно установлены на-
гребающие лапы 2.

Погрузочный орган работает следую-
щим образом.

Вращение от гидромоторов 5 через зуб-
чатые муфты б передается приводным дис-
кам 7, кривошипным дискам 9 и
нагребающим лапам 2, которые сгребают
разрушенную горную массу со стола 1 на
центральный конвейер 3.

Изменяя положение кривошипных дис-
ков 9 в расточках приводных дисков 7, можно
увеличивать или уменьшать эксцентриситет
пальца кривошипа 13 и, как следствие, изме-
нять траекторию его движения (окружности с
или d), а следовательно и траекторию движе-
ния лап (е или f), т.е. изменять фронт погрузки
горной массы. При этом отпадает необходи-
мость в установке сменных подлапников, что
упрощает конструкцию, повышает надеж-
ность и снижает трудоемкость работ по изме-
нению фронта погрузки.
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