
Устройство для улавливания конвейерной ленты, состоящее из рамы с наклонными
направляющими, на которых установлена тележка с зажимным приспособлением датчика
обрыва и ленты, отличающееся тем, что зажимное приспособление выполнено в виде
клина, установленного подвижно в тележке с возможностью взаимодействия одной
стороной с лентой, а другой - с копиром, выполненным на тележке, при этом под лентой, в
месте контакта клина с лентой, установлена площадка прижатия ленты.


