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(57) Устройство для улавливания конвейерной
ленты состоящее из рамы с наклонными на-
правляющими на которых установлена те-
лежка с зажимным приспособлением датчика
обрыва и ленты о т л и ч а ю щ е е с я тем что
зажимное приспособление выполнено в виде
клина установленного подвижно в тележке с
возможностью взаимодействия одной сторо-
ной с лентой а другой - с копиром выполнен-
ным на тележке при этом под лентой, в месте
контакта клина с лентой, установлена пло-
щадка прижатия ленты С

>

Изобретение относится к непрерывно-
му транспорту и касается устройств для
улавливания конвейерных лент в случае их
обрыва

Предназначено оно для ленточных кон-
вейеров, в том числе шахтных с углами на-
клона от плюс 10° до плюс 45° и от минус 10°
до минус 45° с лентами любой конструкции

Известно устройство для улавливания
ленты конвейера в случае ее обрыва [Авт ев
СССР № 1089015, кл В 65 G 43/09, 1984],
состоящее из тележек-захватов располо-
женных по обе стороны сбоку ленты на на-
клонных направляющих, прикрепленных к
раме.

Такой ловитель применяется в промыш-
ленности, но не надежен в эксплуатации,
поскольку удерживает ленту за края и поэто-
му создает недостаточное усилие для ее
удержания.

Известно также устройство для улавли-
вания ленты конвейера в случае ее обрыва
[Авт ев СССР № 737323, кл В 65 G 43/06,
1980] включающее подвижное зажимное
приспособление в виде клина, установлен-
ное на рычагах с возможностью взаимодей-
ствия с установленным неподвижно
копиром и лентой, под которой размещена
площадка прижатия ленты

Однако это устройство не надежно в ра-
боте т к оно срабатывает только при макси-
мальных нагрузках на ленту, что бывает
крайне редко, поэтому применения в про-
мышленности оно не нашло

Наиболее близким к предлагаемому явля-
ется устройство для улавливания ленты лен-
точного конвейера [Авт ев СССР N? 146688,
кл В 65 G, 1961], состоящее из тележки с
поперечными выступами, двигающейся по
наклонным направляющим, расположен-

ю
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ным с обеих сторон ленты Выступы, имею-
щиеся на тележке предназначены для при-
жатия ленты к роликоопорам При
срабатывании датчика обрыва ленты тележ-
ка скатывается по наклонным направляю- 5
щим вниз на ленту, расположенную на
роликоопо^ах и прижимает к ним выступа-
ми груженную или порожнюю ветвь ленты

Недостатком этой конструкции является
наличие контакта каретки с лентой по ее 10
поперечной линии что не позволяет создать
достаточно большого усилия удержания лен-
ты, а следовательно не гарантирует надеж-
ность ее удержания Такая конструкция
также не нашла применения в промышлен- 15
ности

Задачей изобретения является созда-
ние такого улавливающего устройства кото-
рое создает усилие удержания ленты
пропорциональное ее натяжению путем уве- 20
личения площади контакта и силы трения
исполнительного органа о ленту что позво-
ляет повысить надежность улавливания и
удержания ленты

Поставленная задача решается следую- 25
щим образом В предлагаемом улавливаю-
щем устройстве, состоящим из рамы с
наклонными направляющими на которых
установлена тележка с зажимным приспо-
соблением и датчика обрыва ленты соглас- 30
но изобретению зажимное приспособление
выполнено в виде клина установленного по-
движно в тележке с возможностью взаимо-
действия одной стороной с лентой, а другой
- с копиром выполненным на тележке, при 35
этом под лентой в месте контакта клина с
лентой установлена площадка прижатия
ленты

Выполнение зажимного приспособле-
ния в виде клина установленного подвижно 40
в тележке с возможностью взаимодействия
с копиром тележки и лентой при обрыве
последней, создает усилие удержания ленты
в зависимости от ее натяжения и независи-
мо от объема транспортируемого материала 45

На фиг 1 изображено предлагаемое
устройство для улавливания конвейерной
ленты, вид сбоку, на фиг 2 - разрез А-А на
фиг \

Состоит устройство из рамы 1 с наклон- 50
ными направляющими 2, на которых уста-
новлена тележка 3 с зажимным приспособ-
лением, выполненным в виде клина 4, уста-
новленного подвижно в тележке 3 с возмож-
ностью взаимодействия одной стороной с 55

лентой 5, а другой - с копиром 6 выполнен-
ным на тележке З В месте контакта клина 4
с лентой 5 при срабатывании улавливающе-
го устройства установлена площадка 7 для
прижатия ленты 5 Имеется датчик 8 обрыва
ленты Для улавливания нижней ветви ленты
5 предусмотрено аналогичное устройство,
размещенное между верхней и нижней вет-
вями и состоящее из тележки 9, установлен-
ной на наклонных направляющих 10,
прикрепленных к раме 1 Для приведения в
действие тележки 9 имеется рычажная сис-
тема 11

При обрыве ленты датчик 8 обрыва лен-
ты отпускает тележку 3 которая под дейст-
вием составляющей собственного веса
скатывается по направляющим 2 и зажим-
ным приспособлением прижимает верхнюю
ветвь ленты 5 к площадке прижатия 7 Со-
прикасаясь с лентой 5 в ее средней части,
клин контактируете ней по площади, равной
площади поверхности клина и создает боль-
шее усилие за счет трения между клином и
рифленой площадкой Лента, продолжая
двигаться, зажимается между копиром 6 и
площадкой прижатия ленты 7, создавая уси-
лие удержания ленты, пропорциональное
усилию натяжения, которое ее движет Дви-
гаясь по наклонным направляющим карет-
ка 3 нажимает на рычажную систему 11,
которая отпускает каретку 9 для улавлива-
ния нижней ветви ленты, последняя скаты-
вается по направляющим 10 и аналогичным
образом улавливает нижнюю ветвь

Экспериментальный образец такого
улавливающего устройства прошел стендо-
вые испытания в МакНИИ и рекомендован к
промышленному применению По результа-
там испытаний разработана конструктор-
ская документация на опытные образцы
устройств и передана на Краснолучский (Ук-
раина) и Александровский (Россия) машза-
воды для изготовления

Применение устройства для улавлива-
ния ленты конвейера с зажимным приспо-
соблением, выполненным в виде клина,
установленного подвижно в тележке, имею-
щего возможность одной стороной взаимо-
действовать с лентой, а другой - с копиром,
выполненным на тележке, воздействующим
на среднюю плоскую часть ленты, позволяет
значительно повысить надежность улавли-
вания и удержания ленты рри ее обрыве по
сравнению с серийно выпускаемыми лови-
телями.
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