
Изобретение относится к системам передачи сигналов на расстоянии. Устройство содержит 
датчик угла, дешифратор, схему сравнения, блок определения времени нахождения объекта в 
динамическом режиме, задатчик,  лимитирующий время безаварийного состояния объекта и блок 
аварийного состояния объекта. 

 


