
Винахід відноситься до систем передачі сигналів на відстані. Пристрій містить датчик кута, 
дешифратор, схему порівняння, блок визначення часу знаходження об'єкту в динамічному режимі, 
задатчик, який  лімітує час безаварійного стану об'єкту і блок аварійного стану об'єкту. 

 

 

 


