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(57) 1. Пристрій для трансформування
об'ємних тіл, який містить основу, стояк І
шарнірний паралелограм з! щупом та
різальним Інструментом, який в і д р і з н я -
є т ь с я тим, що стояк встановлений на

Запропонований винахід відноситься до
виготовлення копій об'ємних предметів, а
саме до пристроїв для трансформування
об'ємних тіл.

Відомий пристрій для трансформування
об'ємних тіл, який містить основу з рознесе-
ними стояками і паралелограмний механізм
зі щупом І різцем на одному кінці, при цьому
протилежна ланка цього механізму
шарнірно змонтована на вищезгаданих сто-
яках [1].

Недоліки відомого пристрою так):
- неможливість перпендикулярного пе-

реміщення до основи щупа і різця і їх узгод-
женої зміни орієнтації, що зумовлено

основі з можливістю переміщення І фіксації
та обладнаний опорою з горизонтальною на-
прямною, на якій шарнірно закріплений
важіль, на одному плечі якого є горизонталь-
на втулка, що несе з можливістю повороту і
прямолінійного переміщення опорну ланку
шарнірного паралелограма, яка розташова-
на над основою, а щуп І різальний
інструмент закріплені на паралельних лан-
ках, що примикають до опорної, І напрям-
лені вздовж цих ланок.

2. Пристрій за п. 1, який в і д р і з н я є -
т ь с я тим, що на протилежному від
шарнірного паралелограма плечі важеля
встановлена противага з можливістю її пе-
реміщення і фіксації.

жорстким кріпленням щупа І різця в площині
перпендикулярній до паралелограмного ме-
ханізму, який забезпечує їх переміщення в
площині паралельній до основи, а обертання
цього механізму відносно стояків дозволяє
їм рухатися тільки по дузі кола;

- залежність кута, під яким встанов-
люється паралелограмний механізм, а отже
і щуп, І різець до основи, від висоти робочої
моделі, що негативно впливає на якість
трансформування об'ємних тіл;

- неможливість регулювання наванта-
ження на щуп І різець від ваги паралелог-
рамного механізму, що призводить до їх
перевантаження, а це в свою чергу - до їх
підвищеного зношування в процесі роботи.
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В основу винаходу поставлено задачу
вдосконалити пристрій для трансформуван-
ня об'ємних тіл шляхом збільшення манев-
реності щупа і різального інструменту,
забезпечення можливості регулювання їх 5
положення відносно основи І навантаження
на них, що дозволить забезпечити
збільшення експлуатаційних можливостей,
розширення діапазону висот об'ємних тіл І
підвищення якості трансформування. 10

Суттєвими відмінностями запропонова-
ного пристрою для трансформування
об'ємних тіл від відомого є те, що у відомому
пристрої, який містить основу, стояк І
шарнірний паралелограм зі щупом і 15
різальним Інструментом на паралельних
ланках, стояк встановлений на основі з мож-
ливістю переміщення і фіксації І обладнаний
опорою з горизонтальною напрямною, на
якій шарнірно закріплений важіль, на одно- 20
му плечі якого є горизонтальна втулка, що
несе з можливістю повороту і пря-
молінійного переміщення опорну ланку
шарнірного паралелограма, яка розташова- .
на над основою і примикає до вищезгаданих 25
ланок, а щуп І різальний Інструмент напрям-
лені вздовж цих ланок.

При цьому на протилежному від
шарнірного паралелограма плечі важеля
встановлена противага з можливістю її пе- 30
реміщення І фіксації.

Технічна сутність запропонованого при-
строю пояснюється кресленням, на якому
зображено запропонований пристрій для
трансформування об'ємних тіл, загальний 35
вигляд.

Пристрій для трансформування
об'ємних тіл містить основу 1, на якій з мож-
ливістю переміщення і фіксації за допомо-
гою гвинта 2 встановлений стояк 3 з опорою 40
4. На цій опорі встановлена на підшипниках
5 І б горизонтальна напрямна 7, на якій на
осі 8 шарнірно закріплений важіль 9 з гори-
зонтальною втулкою 10, яка несе шарнірний
паралелограм зі щупом 11 і різальним 45
Інструментом 12. Шарнірний паралелограм,
який складається з чотирьох зчленованих
між собою ланок 13, 14, 15, 16 за допомогою
з'єднання вал-втулка, встановлений опор-
ною ланкою 13 на підшипниках 17 втулки 10, 50
з можливістю як повороту, так і повздовжнь-
ого переміщення відносно цієї втулки, а ви-
щезгадані щуп 11 І різальний Інструмент 12
закріплені на паралельних ланках 14 і 15.
При цьому на протилежному від шарнірного 55
паралелограма плечі важеля 9 встановлена
противага 18 з можливістю її пересування І
фіксації за допомогою гвинта 19. Для приво-
ду різального інструменту 12 використаний
двигун 20 з гнучким валом 21.

Описана конструкція пристрою забез-
печує не тільки узгоджене плоскопаралель-
не переміщення щупа і різального
Інструмента, але І узгоджену їхню
орієнтацію відносно основи, що дозволяє
маневрувати ними в процесі роботи, а на-
явність противаги дає можливість регулюва-
ти навантаження на щуп та різальний
Інструмент.

Пристрій для трансформування
об'ємних тіл працює таким чином.

При переміщенні шарнірного парале-
лограма зі щупом 11 І різальним
інструментом 12:

- вздовж опорної ланки 13, то остання пе-
реміщатиметься на підшипниках 17 втулки 10;

- впоперек опорної ланки 13, то при
цьому одночасно переміщатимуться важіль
91 горизонтальна напрямна 7 в підшипниках
5 і 6 опори стояка 3;

- в діагональному напрямі, то
відбуватиметься одночасне переміщення
опорної ланки 13 на підшипниках 17 втулки
10 і горизонтальної напрямної в
підшипниках 5 і 6 опори 4.

При маніпуляції щупом 11 одночасно І
узгоджено, завдяки відомій властивості
шарнірного паралелограма,
відбуватиметься переміщення різального
інструмента 12. При цьому можливий пово-
рот щупа і різального інструмента:

- в площин] шарнірного паралелограма
відносно опорної ланки 13 з одночасним по-
воротом всіх інших його ланок;

- в площині перпендикулярній до опор-
ної ланки 13 відносно втулки важеля 9 з
одночасним поворотом шарнірного парале-
лограма;

•- в площині розташованій під довільним
кутом до опорної ланки 13. в результаті чого
відбуватиметься одночасний поворот ланок
шарнірного паралелограма відносно опор-
ної ланки і самого паралелограма відносно
горизонтальної втулки важеля 9.

Для виконання роботи на пристрої спо-
чатку на його основі 1 закріплюється робоча
модель І відрегульовується по її висоті поло-
ження шарнірного паралелограма зі щупом
111 різальним інструментом 12 над основою,
переміщенням стояка 3 з наступною його
фіксацією за допомогою гвинта 2.

Підводиться щуп 11 до початкової точки
на моделі і, після суміщення початкової точ-
ки на заготівці з різальним Інструментом 12,
закріплюється заготовка на цій основі. Після
ввімкнення двигуна 20, через посередницт-
во гнучкого вала 24, в роботу включається
різальний інструмент 12. При пересуванні
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щупа 11 в заданому робочою моделлю на-
прямі, в тому ж напрямі переміщатиметься і

різальний інструмент 12, відтворюючи на за-
готовці копію моделі.
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