
Предлагаемое изобретение относится к области ракетно-космической техники, а более конкретно, к 
системам управления. 

Способ  включает операции по измерению текущих параметров движения, определению 
рассогласования измеренных параметров движения от программных и формированию управляющего сигнала 

пропорционально величине рассогласования. 


