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робочий орган, який контактує з останньою
завдяки пружним опорним елементам І який
під'єднаний до віброзбуджувачів, що мають
змінну жорсткість, який в і д р і з н я є т ь -
с я тим, що віброзбуджувачі виконані у виг-
ляді опозитно встановлених гідроциліндрів,
плунжери яких розміщені з можливістю кон-
тактування один з одним через
профільований кулачок, а робочі камери
кожного з гідроциліндрів з'єднані з
пружними опорними елементами робочого
органу гідролініями. С

>

Винахід відноситься до вібраційної
техніки І може бути використаний в техніці
будівництва, металургії І машинобудуванні.

Відомий параметричний вібраційний
пристрій, який містить пружний елемент
змінної згинальноТ жорсткості, виконаний в
вигляді консольної балки, привід обертання,
зв'язаний з паралельно встановленими
некруглими пластинами, між якими
розміщений пружний елемент [Авт, св.
СРСР Ns 484902, кл. В 06 В 1/10, 1972].

Недоліком такого пристрою є вузько об-
межений спектр частот, які збуджуються І
знижена ефективність внаслідок збудження
паразитних коливань.

Відомий також параметричний
вібраційний пристрій, який містить основу,
привід, вібраційний стіл, розміщену між ос-
новою і вібраційним столом пружну систему
І механізм регулювання пружною системою.

Пружна система виконана у вигляді
пружного елемента, який працює на згин і
зв'язаний з приводом системою тяг і дво-
плечих важелів [Авт. св. СРСР № 706136, кл.
В 06 В 1/10, 1978].

Недоліком такого пристрою є низька
ефективність роботи через складність
конструкції і неможливість регулювання
пружної системи в процесі роботи.

Найбільш близьким до винаходу, що за-
являється, по технічній суті і результату,
який досягається, є параметричний
вібраційний пристрій, що містить встанов-
лений на нерухомій основі робочий орган,
який контактує з останньою завдяки
пружним опорним елементам, привідний
вал, який має два віброзбуджувачі, що ма-
ють змінну жорсткість, при цьому
привідний вал виконаний складеним з
трьох, розміщених співвісно і з'єднаних між
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собою за допомогою муфт частин, на
середній з яких розміщений робочий орган,
а дві крайні встановлені з можливістю
регулювання їх положення по вертикалі
відносно основи, крім того півмуфти цих ча-
стин привідного валу виконані у вигляді
пружних пластин, які знаходяться в одній
площині [Авт. св. СРСР № 1618460, кл. В 06
8 1/10,1991]

Суттєвим недоліком такого роду
пристроїв є їх конструктивна складність І
невисока ДОВГОВІЧНІСТЬ через кріплення
валів безпосередньо до пружних елементів,
які зазнають швидкого старіння, а також
зношення через паразитні просторові коли-
вання І перекоси пружних пластин півмуфт.

В основу цього винаходу поставлена за-
дача в параметричному вібраційному
пристрої шляхом зміни конструкції
отримати новий технічний результат, який
виражається в її спрощенні, а також
збільшенні ДОВГОВІЧНОСТІ пристрою в
цілому.

Поставлене завдання вирішується та-
ким чином.

В відомому параметричному вібрацій-
ному пристрої, що містить розміщений на
нерухомій основі робочий орган, який кон-
тактує з останньою завдяки пружним
опорним елементам І який під'єднаний до
віброзбуджувачів, що мають змінну
жорсткість, згідно запропонованого вина-
ходу, віброзбуджувачі виконані у вигляд)
опозитно встановлених гідроциліндрів,
плунжери яких розміщені з можливістю кон-
тактування один з одним через
профільований кулачок, робочі камери кож-
ного з гідроциліндрів з'єднані з пружними
опорними елементами робочого органу
гідролініями.

Виконання віброзбуджувачів в вигляді
гідроциліндрів з опозитним розміщанням
останніх забезпечує суттєве спрощення
конструкції, а з'єднання гідролініями
гідроциліндрів з пружними опорними еле-
ментами зменшує зношення пристрою за-
вдяки усунення паразитних просторових
коливань, крім того наявність
профільованого кулачка між плунжерами
гідроциліндрів віброзбуджувачів дозволяє
при простоті конструкції параметричного
вібраційного пристрою забезпечити
широкий спектр амплітуд ! форм коливань
робочого органа.

Таким чином, вся сукупність суттєвих
ознак запропонованого параметричного
вібраційного пристрою отримати новий
технічний результат, який виражається в

5 спрощенні конструкції І збільшенні до-
вговічності.

На кресленні схематично представле-
ний запропонований пристрій.

Параметричний вібраційний пристрій
10 містить нерухому основу 1, виконану в виг-

ляді короба з осьовою щілиною на верхній
грані, розміщений в цьому коробі робочий
орган 2, виконаний в вигляді тавра, до
стійки якого може бути прикріплений об'єкт

15 вібрації, а також пружні опорні елементи З,
які представляють собою попередньо
підтиснуті до еліптичної форми еластичні
шланги, з'єднані за допомогою гідроліній 4
з камерами гідроциліндрів 5, встановлених

20 опозитно один одному. Плунжери 6
гідроциліндрів 5 розміщені з можливістю
контактування через профільований кула-
чок 7. Кулачок 7 виконаний, наприклад, в
формі еліпса, однак в залежності від техно-

25 логічних потреб створення амплітуди І
форми коливань робочого органа форма
профіля кулачка може бути змінена. Умовно
для спрощення опису параметричного
вібраційного пристрою гідроциліндри 5 з

ЗО плунжерами 6, профільованим кулачком 7 І
деякою частиною гідроліній 4 можна
об'єднати в одне поняття - об'ємний
гідропульсатор 8.

35 Параметричний вібраційний пристрій
працює таким чином.

При обертанні профільованого кулачка
7 плунжери 6 виштовхують робочу рідину з

40 камер гідроциліндрів 5 і подають її
гідролініями 4 в пружні опорні елементи З,
тим самим збільшується середній тиск
рідини в пружних елементах від
мінімального до максимального значення.

45 При цьому змінюється жорсткість пружних
опорних елементів в вертикальному
напрямку. За один оберт профільованого
кулачка зміна жорсткості відбувається два
рази. При виконанні визначених частотних

50 відношень, частково коли частота пульсації
жорсткості у два рази перевищує власну ча-
стоту системи, відбувається збудження
параметричних коливань робочого органу І
здійснення технологічного процесу.
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робочий орган, який контактує з останньою
завдяки пружним опорним елементам І який
під'єднаний до віброзбуджувачів, що мають
змінну жорсткість, який в і д р і з н я є т ь - 1

с я тим, що віброзбуджувачі виконані у виг-
ляді опозитно встановлених гідроциліндрів,
плунжери яких розміщені з можливістю кон-
тактування один з одним через
профільований кулачок, а робочі камери
кожного з гідроциліндрів з'єднані з
пружними опорними елементами робочого
органу гідролініями. С

>

Винахід відноситься до вібраційної
техніки і може бути використаний в техніці
будівництва, металургії І машинобудуванні.

Відомий параметричний вібраційний
пристрій, який містить пружний елемент
змінної згинальної жорсткості, виконаний в
вигляді консольної балки, привід обертання,
зв'язаний з паралельно встановленими
некруглими пластинами, між якими
розміщений пружний елемент [Авт. св.
СРСР № 484902, кл. В 06 В 1/10. 1972].

Недоліком такого пристрою є вузько об-
межений спектр частот, які збуджуються і
знижена ефективність внаслідок збудження
паразитних коливань.

Відомий також параметричний
вібраційний пристрій, який містить основу,
привід, вібраційний стіл, розміщену між ос-
новою і вібраційним столом пружну систему
І механізм регулювання пружною системою.

Пружна система виконана у вигляді
пружного елемента, який працює на згин і
зв'язаний з приводом системою тяг І дво-
плечих важелів [Авт. св. СРСР № 706136, кл.
В 06 В 1/10, 1978].

Недоліком такого пристрою є низька
ефективність роботи через складність
конструкції І неможливість регулювання
пружної системи в процесі роботи.

Найбільш близьким до винаходу, що за-
являється, по технічній суті І результату,
який досягається, є параметричний
вібраційний пристрій, що містить встанов-
лений на нерухомій основі робочий орган,
який контактує з останньою завдяки
пружним опорним елементам, привідний
вал, який має два віброзбуджувачі, що ма-
ють змінну жорсткість, при цьому
привідний вал виконаний складеним з
трьох, розміщених співвісно і з'єднаних між

ю
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собою за допомогою муфт частин, на
середній з яких розміщений робочий орган,
а дві крайні встановлені з можливістю
регулювання їх положення по вертикалі
відносно основи, крім того півмуфти цих ча-
стин привідного валу виконані у вигляді
пружних пластин, які знаходяться в одній
площині [Авт. св. СРСР № 1618460, кл. В 06
В 1/10, 1991]

Суттєвим недоліком такого роду
пристроїв є їх конструктивна складність І
невисока ДОВГОВІЧНІСТЬ через кріплення
валів безпосередньо до пружних елементів,
які зазнають швидкого старіння, а також
зношення через паразитні просторові коли-
вання І перекоси пружних пластин півмуфт.

В основу цього винаходу поставлена за-
дача в параметричному вібраційному
пристрої шляхом зміни конструкції
отримати новий технічний результат, який
виражається в її спрощенні, а також
збільшенні довговічності пристрою в
цілому.

Поставлене завдання вирішується та-
ким чином.

В відомому параметричному вібрацій-
ному пристрої, що містить розміщений на
нерухомій основі робочий орган, який кон-
тактує з останньою завдяки пружним
опорним елементам І який під'єднаний до
віброзбуджувачів, що мають змінну
жорсткість, згідно запропонованого вина-
ходу, віброзбуджувачі виконані у вигляді
опозитно встановлених гідроциліндрів,
плунжери яких розміщені з можливістю кон-
тактування один з одним через
профільований кулачок, робочі камери кож-
ного з гідроциліндрів з'єднані з пружними
опорними елементами робочого органу
гідролініями.

Виконання віброзбуджувачів в вигляді
гідроциліндрів з опозитним розміщенням
останніх забезпечує суттєве спрощення
конструкції, а з'єднання гідролініями
гідроциліндрів з пружними опорними еле-
ментами зменшує зношення пристрою за-
вдяки усунення паразитних просторових
коливань, крім того наявність
профільованого кулачка між плунжерами
гідроциліндрів віброзбуджувачів дозволяє
при простоті конструкції параметричного
вібраційного пристрою забезпечити
широкий спектр амплітуд і форм коливань
робочого органа.

Таким чином, вся сукупність суттєвих
ознак запропонованого параметричного
вібраційного пристрою отримати новий
технічний результат, який виражається в

5 спрощенні конструкції І збільшенні до-
вговічності.

На кресленні схематично представле-
ний запропонований пристрій.

Параметричний вібраційний пристрій
10 містить нерухому основу 1, виконану в виг-

ляді короба з осьовою щілиною на верхній
грані, розміщений в цьому коробі робочий
орган 2, виконаний в вигляді тавра, до
стійки якого може бути прикріплений об'єкт

15 вібрації, а також пружні опорні елементи З,
які представляють собою попередньо
підтиснуті до еліптичної форми еластичні
шланги, з'єднані за допомогою гідроліній 4
з камерами гідроциліндрів 5, встановлених

20 опозитно один одному. Плунжери 6
гідроциліндрів 5 розміщені з можливістю
контактування через профільований кула-
чок 7. Кулачок 7 виконаний, наприклад, в
формі еліпса, однак в залежності від техно-

25 логічних потреб створення амплітуди І
форми коливань робочого органа форма
профіля кулачка може бути змінена. Умовно
для спрощення опису параметричного
вібраційного пристрою гідроциліндри 5 з

30 плунжерами 6, профільованим кулачком 7 І
деякою частиною гідроліній 4 можна
об'єднати в одне поняття - об'ємний
гідропульсатор 8

35 Параметричний вібраційний пристрій
працює таким чином.

При обертанні профільованого кулачка
7 плунжери 6 виштовхують робочу рідину з

40 камер гідроциліндрів 5 І подають її
гідролініями 4 в пружні опорні елементи З,
тим самим збільшується середній тиск
рідини в пружних елементах від
мінімального до максимального значення.

45 При цьому змінюється жорсткість пружних
опорних елементів в вертикальному
напрямку. За один оберт профільованого
кулачка зміна жорсткості відбувається два
рази. При виконанні визначених частотних

50 відношень, частково коли частота пульсації
жорсткості у два рази перевищує власну ча-
стоту системи, відбувається збудження
параметричних коливань робочого органу І
здійснення технологічного процесу.
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