
  
1. Апарат для розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що  включає мотор циліндричної 
форми, прикріплений до згаданого пристрою, де згаданий мотор має подовжній канал з фрикційною областю, 
направляючий провід, розміщений всередині подовжнього каналу, при цьому направляючий провід і подовжній канал 
мають такі розміри і виконані таким чином, щоб забезпечувати тертя між згаданою фрикційною областю мотора і 
згаданим направляючим проводом в мірі, достатній для того, щоб забезпечити можливість змінювати положення мотора 
відносно направляючого проводу шляхом переповзання по направляючому проводу при запуску мотора. 
2. Апарат за п. 1, який відрізняється тим, що додатково забезпечений засобом для зміщення направляючого проводу в 
напрямку до фрикційної області. 
3. Апарат за п. 2, який відрізняється тим, що засіб для зміщення виконаний у вигляді пластинчатої пружини. 
4. Апарат для розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що  включає мотор циліндричної 
форми, прикріплений до пристрою, де мотор має зовнішню поверхню з фрикційною областю, циліндричну направляючу 
трубку, що має зовнішню поверхню і внутрішню поверхню, що утворює подовжній канал, при цьому зовнішня поверхня 
мотора і внутрішня поверхня направляючої трубки мають такі розміри і виконані таким чином, щоб забезпечувати тертя 
між фрикційною областю мотора і внутрішньою поверхнею циліндричної направляючої трубки в мірі, достатній для того, 
щоб забезпечити можливість змінювати положення циліндричного мотора відносно направляючої трубки шляхом 
переповзання по внутрішній поверхні направляючої трубки при запуску мотора. 
5. Апарат за п. 4, який відрізняється тим, що додатково забезпечений засобом для зміщення внутрішньої поверхні 
направляючої трубки в напрямі до фрикційної області. 
6. Апарат за п. 5, який відрізняється тим, що засіб для зміщення виконаний у вигляді пластинчатої пружини. 
7. Спосіб розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що збирають апарат, який містить 
мотор циліндричної форми, прикріплений до пристрою, де мотор має подовжній канал з фрикційною областю всередині 
каналу, направляючий провід, розміщений всередині подовжнього каналу, при цьому направляючий провід і подовжній 
канал мають такі розміри і виконані таким чином, щоб забезпечувати тертя між згаданою фрикційною областю мотора і 
згаданим направляючим проводом в мірі, достатній для того, щоб забезпечити можливість змінювати положення мотора 
відносно направляючого проводу шляхом переповзання по направляючому проводу при запуску мотора, просувають 
направляючий провід до цільової ділянки, закріплюють направляючий провід, запускають мотор таким чином, щоб він 
просувався вдовж направляючого проводу до цільової ділянки для розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту і 
витягують направляючий провід, мотор і пристрій з просвіту. 
8. Спосіб розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що збирають апарат, який містить 
мотор циліндричної форми, що має зовнішню поверхню з фрикційною областю, циліндричну направляючу трубку із 
зовнішньою поверхнею і внутрішньою поверхнею, що утворює подовжній канал, при цьому зовнішня поверхня мотора і 
внутрішня поверхня направляючої трубки мають такі розміри і виконані таким чином, щоб забезпечувати тертя між 
фрикційною областю мотора і внутрішньою поверхнею циліндричної направляючої трубки в мірі, достатній для того, щоб 
забезпечити можливість змінювати положення циліндричного мотора відносно направляючої трубки шляхом 
переповзання по внутрішній поверхні направляючої трубки при запуску мотора, просувають направляючу трубку до 
цільової ділянки, закріплюють направляючу трубку, вставляють мотор, прикріпленого до пристрою, в канал направляючої 
трубки, запускають мотор таким чином, щоб мотор просувався вдовж внутрішньої поверхні направляючої трубки до 
цільової ділянки для розміщення пристрою в цільовій ділянці просвіту і витягують направляючу трубку, мотор і пристрій з 
просвіту. 
9. Апарат для розміщення стента в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що включає катетер, що має 
проксимальний кінець, дистальний кінець, подовжній канал всередині і балон, виконаний з можливістю розширення, 
розташований на його дистальному кінці,  мотор циліндричної форми, розташований на дистальному кінці катетера, далі 
до краю від балона, де мотор має подовжній канал, що сполучається з подовжнім каналом катетера, і фрикційну область 
всередині подовжнього каналу мотора, направляючий провід, розташований всередині подовжнього каналу катетера і 
подовжнього каналу мотора, де направляючий провід і подовжній канал мотора мають такі розміри і виконані таким 
чином, щоб забезпечувати тертя між фрикційною областю мотора і направляючим проводом в мірі, достатній для того, 
щоб забезпечити можливість змінювати положення мотора відносно направляючого проводу шляхом переповзання по 
направляючому проводу при запуску мотора. 
10. Апарат за п. 9, який відрізняється тим, що додатково забезпечений засобом для зміщення направляючого проводу 
до фрикційної області. 
11. Апарат за п. 10, який відрізняється тим, що засіб для зміщення виконаний у вигляді пластинчатої пружини. 
12. Спосіб розміщення стента в цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що збирають апарат, який містить 
катетер, який має проксимальний кінець, дистальний кінець, подовжній канал всередині і балон, виконаний з можливістю 
розширення, розташований на його дистальному кінці, мотор циліндричної форми, розташований на дистальному кінці 
катетера, далі до краю від балона, де мотор має подовжній канал, що сполучається з подовжнім каналом катетера, і 
мотор, що має фрикційну область всередині подовжнього каналу, направляючий провід, розташований всередині 
подовжнього каналу катетера і подовжнього каналу мотора, де направляючий провід і подовжній канал мотора мають такі 
розміри і виконані таким чином, щоб забезпечити тертя між фрикційною областю мотора і направляючим проводом в мірі 
достатній для того, щоб забезпечити можливість змінювати положення мотора відносно направляючого проводу шляхом 
переповзання по направляючому проводу при запуску мотора, просувають направляючий провід до цільової ділянки, 
закріплюють направляючий провід, запускають мотор таким чином, щоб він просувався вдовж направляючого проводу до 
цільової ділянки для розміщення стента в цільовій ділянці просвіту, накачують балон для фіксації стента в цільовій 
ділянці просвіту,  випускають повітря з балона і витягують направляючий провід, мотор і катетер з просвіту. 
13. Спосіб розміщення стента в закупореній цільовій ділянці просвіту, який відрізняється тим, що збирають апарат, який 
включає катетер, що має проксимальний кінець, дистальний кінець, подовжній канал всередині і балон, виконаний з 
можливістю розширення, розташований на його дистальному кінці, мотор циліндричної форми, розташований на 
дистальному кінці катетера, далі до краю від балона, де мотор має подовжній канал, що сполучається з подовжнім 
каналом катетера, а направляючий провід розташований всередині подовжнього каналу катетера і подовжнього каналу 
мотора, де направляючий провід і подовжній канал мотора мають такі розміри і виконані таким чином, щоб забезпечувати 
тертя між фрикційною областю мотора і направляючим проводом в мірі, достатній для того, щоб забезпечити можливість 
змінювати положення мотора відносно направляючого проводу шляхом переповзання по направляючому проводу при 
запуску мотора, просувають направляючий провід до цільової ділянки, закріплюють направляючий провід, запускають 



мотор таким чином, щоб мотор просувався вдовж направляючого проводу до закупореної цільової ділянки, закріплюють 
катетер, запускають мотор таким чином, щоб направляючий провід просувався через подовжній канал мотора і входив в 
закупорену цільову ділянку просвіту, закріплюють направляючий провід, запускають мотор таким чином, щоб мотор 
просувався вдовж направляючого проводу і розміщував стент в цільовій ділянці просвіту, накачують балон для фіксації 
стента в цільовій ділянці просвіту, випускають повітря з балона і витягують направляючий провід, мотор і катетер з 
просвіту. 


