
1. Система магнітів, що включає щонайменше два магніти, які розташовані на віддаленні 

один від одного, щонайменше одну область простору, яка утворена між вказаними магнітами 

та в якій генерується сильне магнітне поле, та щонайменше одну обойму, що охоплює 

вказані магніти для забезпечення механічної стійкості системи магнітів й замикання 

магнітного потоку між вказаними магнітами поза вказаною областю простору, причому 

вказані магніти мають радіальну намагніченість з центрами на загальній осі вказаних 

магнітів й відхиленням векторів намагніченості від радіального напряму не більше ніж на 5°, 

вектори радіальної намагніченості вказаних магнітів, що утворюють вказану область, мають 

протилежний напрям намагніченості, матеріал вказаних магнітів має поле одноосьової 

анізотропії не менше 10
5
 А/см й коерцитивну силу, не меншу за індукцію насичення 

вказаного матеріалу, яка відрізняється тим, що, для генерування сильних магнітних полів в 

області простору при малому об'ємі магнітного матеріалу, вектор намагніченості у вказаних 

магнітах, окрім радіальної компоненти, має також й компоненту намагніченості уздовж 

вказаної осі магнітів, яка задана таким чином, що кут, який утворюється між вектором 

намагніченості та площиною, яка перпендикулярна осі вказаних магнітів, знаходиться в 

діапазоні 601,0  , причому проекції векторів намагніченості на вказану вісь є 

паралельними. 

2. Система магнітів за п. 1, яка відрізняється тим, що магніти мають циліндричну форму, 

однакові геометричні розміри, а загальна вісь збігається з геометричними осями вказаних 

магнітів. 

3. Система магнітів за п. 1, п. 2, яка відрізняється тим, що поверхні вказаних магнітів, які 

обмежують вказану область простору, є плоскими, причому вказані поверхні є 

перпендикулярними загальній осі. 

4. Система магнітів за п. 2, п. 3, яка відрізняється тим, що кут α заданий залежно від відстані 

 , що утворена між вказаними поверхнями магнітів, висоти Н й радіуса R вказаних магнітів, 

з відхиленням не більше ніж на 15 %, відповідно до формули: 

.3B,5де,H/)R(BR/AR/   

5. Система магнітів за пп. 1-4, яка відрізняється тим, що обойма виконана з магнітного 

матеріалу у формі кільця, причому індукція насичення матеріалу вказаної обойми перевищує 

індукцію насичення матеріалу вказаних магнітів. 

6. Система магнітів, що включає щонайменше дві магнітні підсистеми, які розташовані на 

віддаленні одна від одної, щонайменше одну область простору, яка утворена між вказаними 

магнітними підсистемами та в якій генерується сильне магнітне поле, та щонайменше одну 

обойму, що охоплює вказані магніти для забезпечення механічної стійкості системи магнітів 

й замикання магнітного потоку між вказаними магнітними підсистемами поза вказаною 

областю простору, причому магнітна підсистема складається з сукупності окремих магнітів у 

формі секторів, що прилягають один до одного, матеріал вказаних магнітів має поле 

одноосьової анізотропії не менше 10
5
 А/см й коерцитивну силу, не меншу за індукцію 

насичення вказаного матеріалу, вектори намагніченості в кожному з магнітів щонайменше в 

одній з вказаних магнітних підсистем паралельні бісектрисам секторів й направлені до 

центрів на загальній осі вказаних магнітних підсистем, а вектори намагніченості в кожному з 

магнітів щонайменше в іншій магнітній підсистемі паралельні бісектрисам секторів й 

направлені від центрів на вказаній загальній осі, з відхиленням векторів намагніченості 

вказаних магнітів від вказаних напрямів не більше ніж на 5°, при цьому вказану область 

утворюють вказані магнітні підсистеми, що мають протилежний напрям намагніченості у 

напрямку до центрів на вказаній осі, яка відрізняється тим, що, для генерування сильних 

магнітних полів в області простору при малому об'ємі магнітного матеріалу, вектор 

намагніченості у вказаних магнітних підсистемах, окрім компоненти намагніченості в 

площині, що перпендикулярна вказаній осі, має також й компоненту намагніченості уздовж 

вказаної осі, яка задана таким чином, що кут, який утворюється між вектором намагніченості 

та площиною, що перпендикулярна вказаній осі, знаходиться в діапазоні 601,0  , причому 

проекції векторів намагніченості на вказану вісь є паралельними. 



7. Система магнітів за п. 6, яка відрізняється тим, що магнітні підсистеми мають 

циліндроподібну форму, однакові геометричні розміри, а вказана загальна вісь збігається з 

геометричними осями вказаних магнітних підсистем. 

8. Система магнітів за п. 6, п. 7, яка відрізняється тим, що поверхні магнітних підсистем, які 

обмежують вказану область простору, є плоскими, причому вказані поверхні є 

перпендикулярними загальній осі. 

9. Система магнітів згідно з п. 7, п. 8, яка відрізняється тим, що вказаний кут   заданий 

залежно від відстані  , яка утворюється між вказаними поверхнями магнітних підсистем, 

висоти Н й радіуса R вказаних циліндроподібних магнітних підсистем, з відхиленням не 

більше ніж на 5 %, відповідно до формули: 

.3B,5де,H/)R(BR/AR/   

10. Система магнітів за пп. 7-9, яка відрізняється тим, що вказана обойма виконана з 

магнітного матеріалу кільцеподібної форми, причому індукція насичення матеріалу вказаної 

обойми перевищує індукцію насичення матеріалу вказаних магнітів підсистем. 

11. Система магнітів за пп. 6-10, яка відрізняється тим, що кількість вказаних магнітів в 

формі секторів в кожній з вказаних підсистем не перевищує восьми. 


