
Механізм поперечного переміщення екскаваторного обладнання, що містить напрямні
елементи у вигляді балки, розміщеної на задній поперечній рамі, каретку, напрямні сухарі,
затискні сухарі з затискачами, кронштейни із шарнірними гніздами для установки
гідроциліндрів і поворотної колонки, який відрізняється тим, що напрямні елементи
виконані у вигляді двох горизонтальних балок скобоподібного перерізу, кожен затискний
сухар розміщено всередині балки скобоподібного перерізу, а напрямні сухарі виконані у
вигляді розпірних втулок, які розміщені між кромками щік напрямних балок.


