
 

 

Корисна модель належить до радіолокації. Перетворювач кута повороту антени РЛС в код синуса кута повороту 
містить потенціометричний датчик синуса кута повороту вала, вхідна вісь якого з'єднана з антеною РЛС, а його вихід 
з'єднаний із входом аналого-цифрового перетворювача (АЦП). Для зменшення похибки перетворення введені другий 
АЦП, вхід якого підключений до входу опорної напруги, і блок інтерфейсу з шиною вводу-виводу комп'ютера, входи 
якого підключені до виходів першого і другого АЦП, а вихід з'єднаний із шиною вводу-виводу комп'ютера. 
 


