
Поворотное полипрожекторное устройство локомотива состоит из двух поворотных прожекторов дальнего света 
и одного поворотного прожектора ближнего света, а также электронного блока управления, GPS приемника и 
датчиков поворота прожекторов. Привод поворотных прожекторов является индивидуальным и управление им 
осуществляет компьютер, который связан с приемником системы глобального позиционирования через 

последовательный интерфейс. 


