
Поворотний поліпрожекторний пристрій локомотива складається з двох поворотних
прожекторів дальнього світла і одного поворотного прожектора ближнього світла, а також
електронного блока управління, GPS приймача та датчиків повороту прожекторів. Привід
поворотних прожекторів є індивідуальний і управління ним здійснює комп'ютер, що
зв'язаний з приймачем системи глобального позиціонування через послідовний інтерфейс.


