
Спосіб стереофотограмметричного знімання місцевості, заснований на використанні 

цифрової оптичної камери, GPS-приймача та комп'ютерної обробки даних, який 

відрізняється тим, що при кожній експозиції з заданою точністю визначають кути 

відхилення оптичної осі цифрової знімальної камери відносно вертикалі в двох взаємно 

перпендикулярних площинах (ZOX) та (ZOY), які відповідають осям фотоприймальної 

матриці, виконують класифікацію об'єктів, що виділяються на фоні місцевості, та оцифровку 

їх зображень для першої та другої експозицій, визначають на фотоприймальній матриці 

координати точки зеніту та точки нульового відліку відповідно положенню оптичної осі 

цифрової камери, за даними відхилення від вертикалі та різницями координат відліків 

зображень об'єктів по осях фотоприймальної матриці визначають висоти об'єктів, а за 

отриманими значеннями висот уточнюють значення ординат об'єктів місцевості. 


