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(57) Привід голководія, який містить встановлений 

на головному валу машини кривошип, шатун, який 
зв'язаний з кривошипом та голководієм, розташо-
ваним у втулці, пристроєм для обмеження вели-
чини переміщення шатуна, який має трубчату на-
прямну, який відрізняється тим, що на втулці 

розташована оптична пара, оптична вісь якої про-
ходить через отвори в голководії та втулці. 

 
 

 
Корисна модель належить до швейного маши-

нобудування, а саме до приводів голководія 
швейної машини. 

Відомий привід голководія, який містить вста-
новлений на головному валу машини кривошип і 
шатун, який зв'язаний з кривошипом та голководі-
єм пристроєм для обмеження величини перемі-
щення шатуна, який має трубчату напрямну та 
обмежувальні бортики, фіксатор, палець кривоши-
па, який має підпружинений стержень з веденим 
елементом, зв'язаним з механізмом зупинки швей-
ної машини за допомогою магнітів [1]. Вказаний 
привід голководія зумовлює внесення суттєвих 
зміни в конструкцію існуючих типів швейного об-
ладнання. 

Найбільш близьким до запропонованого за те-
хнічною суттю є привід голководія швейної маши-
ни [2], який містить встановлений на головному 
валу машини кривошип, шатун, який зв'язаний з 
кривошипом та голководієм пристроєм для обме-
ження величини переміщення шатуна, який має 
трубчату напрямну та обмежувальні бортики, фік-
сатор, який має підпружинений стержень з веде-
ним елементом, зв'язаним з механізмом зупинки 
швейної машини за допомогою магнітів. Голково-
дій має виїмку і розташовані в трубчатій напрямній 
виступи для обмеження величини переміщення 
шатуна, а фіксатор змонтований на поршневій 
головці шатуна з можливістю контактування підп-
ружиненого стержня з виїмкою голководія, причо-
му обмежувальні бортики виконані на голководії. 
Реалізація технічного рішення дозволяє реалізу-
вати систему автоматичного відключення привода 
голководія, але вимагає внесення значних зміни у 
конструкцію швейної машини, характеризується 

складністю налаштування системи відключення, 
недостатньо точністю та надійністю її роботи. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
покращення ефективності роботи системи автома-
тизованого відключення приводу голководія. 

Поставлена задача вирішується за рахунок то-
го, що привід голководія, який включає встановле-
ний на головному валу машини кривошип і шатун, 
який зв'язаний з кривошипом та голководієм, роз-
ташованим у втулці, пристроєм для обмеження 
величини переміщення шатуна, який має трубчату 
напрямну, відповідно до корисної моделі, на втулці 
розташована оптична пара, оптична вісь якої про-
ходить через отвори в голково дієві та втулці. 

На фіг. 1 схематично зображений привід гол-
ководія швейної машини. На фіг. 2 зображено 
схему взаємодії оптичної пари, яка розташована 
на втулці голководія. 

Привід голководія швейної машини містить 
шатун 1, до якого приєднана трубчата напрямна 2, 
зв'язана з голководієм 3 через закріплену на ньому 
втулку 4, в якій розташована пружина 5 з обмежу-
вачем 6, рівень стиснення пружини регулюється 
регулятором 7. Втулка 4 фіксується в напрямній 2 
за допомогою фіксатора 8, з яким пов'язаний елек-
тромагніт 9, та пружини 10. На втулці 4 розміщена 
оптопара (світлодіод 11 та фото діод 12), оптична 
вісь якої проходить через отвір 13 в голководії 3 та 
отвір 14 втулки 4. Голководій 3 зв'язаний з елект-
ромагнітом 15. 

При роботі пристрою в необхідний момент го-
лководій 3 стискує пружину 5 за допомогою обме-
жувача 6 та піднімається. Голководій 3 переміщу-
ється відносно втулки 4, при цьому зміщується 
відносне розташування пазів 13 та 14. При певній 
величині переміщення, яка залежить від розташу-
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вання оптичної пари 11, 12 на втулці 4, порушу-
ється оптичний зв'язок між елементами оптичної 
пари 11, 12. В цей момент під дією електромагніту 
9 фіксатор 8 виходить з пазу втулки 4, після чого 
голководій перемішується вверх під дією магніту 
15, внаслідок чого між голкою та голковою пласти-
ною утворюється зазор, який необхідний для вико-
нання технологічних операцій. Після закінчення 
виконання необхідних операцій голководій 3 опус-
кається вниз, фіксатор 8 під дією пружини 10 фік-
сує положення втулки 4 відносно напрямної 2. 

Використання оптичної пари та системи елек-
тромагнітів дозволяє в значній мірі підвищити 

ефективність автоматизованого відключення при-
вода голководія швейної машини за рахунок під-
вищення надійності, точності та швидкодії вико-
нання операції по відключенню приводу 
голководія, без внесення суттєвих змін у конструк-
цію швейної машини. 
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