
Устройство зажима инструмента многофункциональной диагностико-хирургической робототехнической 
системы операционного стола с возможностью информационно-компьютерного управления включает корпус 
с приводом, жесткую планку зажима со средней и крайними частями, стержень. Крайние части жесткой планки 
зажима позиционно расположены под одинаковым углом к ее средней части. 
 
 


