
Актуатор механічних переміщень виконаний у вигляді тіла обертання змінного перерізу, 

який відрізняється тим, що його профіль має форму, яка визначається згідно співвідношення: 
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xD  - діаметр поперечного перерізу у точці x ; 

0D  - діаметр мінімального поперечного перерізу; 

x  - координата; 

m  = 1,203 - параметр, що визначає відношення граничних діаметрів поперечного перерізу. 

 


