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Корисна модель належить до будівельних машин, а детальніше - робочого обладнання 
одноківшевих гідравлічних екскаваторів для руйнування конструкцій, що підлягають знесенню в 
умовах реконструкції будівель та споруд. 

Відома конструкція робочого обладнання гідравлічного екскаватора, що включає 
двосекційну стрілу з гідроциліндрами керування, модуль орієнтації та дві гідрокеровані  5 
щелепи [1]. 

Недоліком такого робочого обладнання є те, що воно може бути використане тільки для 
захоплення або переміщення різних елементів будівельної конструкції, яка руйнується в процесі 
реконструкції. Зусилля стискування, яке може бути реалізоване на гідрокерованих щелепах, 
недостатньо для руйнування конструкцій, що підлягають знесенню. Для підвищення 10 
ефективності роботи обладнання бажано було б якимось чином інтенсифікувати процес 
руйнування захопленого уламку будівельної конструкції. 

Найбільш близьким технічним рішенням є конструкція гідроножиць з гідропульсатором, що 
містять модуль орієнтації, гідропульсатор, рукоять з двома шарнірами, до яких прикріплені 
щелепи оснащені гідроциліндрами керування [2]. 15 

Недоліком таких гідроножиць з гідропульсатором є те, що на щелепах реалізовується 
недостатньо зусиль для руйнування особливо міцних будівельних конструкцій, що зносяться, 
особливо армованих конструкцій. Крім того, захоплена будівельна конструкція сприймає тільки 
стискуючі зусилля від гідрокерованих щелеп, що знижує ефективність виконання операцій по 
руйнуванню будівельних конструкцій в умовах реконструкції будівель та споруд. 20 

Основою корисної моделі є задача удосконалення гідроножиць з гідропульсатором, в яких 
за рахунок наявності нових конструктивних елементів та особливостей виконання і 
розташування вже існуючих, досягається суттєве підвищення ефективності роботи обладнання. 

Означена задача вирішується тим, що в гідроножицях з гідропульсатором, що містять 
модуль орієнтації, гідропульсатор, рукоять з двома шарнірами, до яких прикріплені щелепи, 25 
оснащені гідроциліндрами керування, відповідно до корисної моделі, до однієї з щелеп з обох 
боків співвісно з шарніром рукояті прикріплені додаткові дві щелепи, оснащені додатковим 
гідроциліндром керування, розташованим у внутрішній порожнині рукояті і сполученим з 
гідропульсатором. 

Суть корисної моделі пояснюється кресленнями, де на фіг. 1 показано загальний вигляд 30 
гідравлічного екскаватора з гідроножицями з гідропульсатором; на фіг. 2 - загальний вигляд 
гідроножиць з гідропульсатором; на фіг. 3 - процес руйнування конструкцій, що підлягають 
знесенню. 

Гідроножиці з гідропульсатором встановлені на робочому обладнанні одноківшевого 
гідравлічного екскаватора (фіг. 1) і включають модуль орієнтації 1, рукоять 2 з двома шарнірами 35 
3, до яких прикріплені щелепи 4 та 5, оснащені гідроциліндрами керування 6 та 7. До щелепи 5 з 
обох боків співвісно з шарніром 3 рукояті 2 прикріплені додаткові дві щелепи 8, оснащені 
додатковим гідроциліндром керування 9, розташованим у внутрішній порожнині рукояті 2 і 
сполученим з гідропульсатором 10, встановленим на рукояті 2 (фіг. 2). 

Гідроножиці з гідропульсатором діють наступним чином. Гідравлічний екскаватор (фіг. 1), 40 
який оснащений гідроножицями з гідропульсатором, переміщує їх в робочу зону, де необхідно 
здійснювати технологічні операції по руйнуванню конструкцій, що зносяться. За допомогою 
модуля орієнтації 1 гідроножиці з гідропульсатором повертаються в необхідне положення для 
подальшого здійснення операцій по захвату та руйнуванню конструкцій. При включенні 
гідроциліндрів керування 6 та 7 на висування штоків, щелепи 4 та 5 повертаються назустріч 45 
одна одній відносно шарнірів 3 кріплення до рукояті 2 і здійснюють захоплення та руйнування 
конструкції. Одночасно при включенні гідропульсатора 10 робоча рідина подається в 
гідроциліндр керування 9 в його штокову порожнину в пульсуючому режимі, що створює 
додаткові динамічні імпульси, які передаються на додаткові дві щелепи 8 та на захоплену 
конструкцію. При цьому додаткові щелепи 8 повертаються співвісно зі щелепою 5 відносно 50 
шарніра 3 кріплення до рукояті 2 і одночасно здійснюють руйнування захопленої конструкції, що 
зноситься. При роботі обладнання, захоплена щелепами 4 та 5 будівельна конструкція 
сприймає як стискуючі зусилля, завдяки гідроциліндрам 6 та 7, так і додаткові динамічні 
навантаження в пульсуючому режимі через щелепи 8, що дає можливість значно 
інтенсифікувати процес руйнування та подрібнення захоплюваних конструкцій (фіг. 3). 55 

Завдяки такому конструктивному рішенню гідроножиць з гідропульсатором підвищується 
ефективність процесу руйнування захопленої конструкції, а відповідно підвищується 
продуктивність робіт по реконструкції будівель та споруд. 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 

 
Гідроножиці з гідропульсатором, що містять модуль орієнтації, гідропульсатор, рукоять з двома 10 
шарнірами, до яких прикріплені щелепи, оснащені гідроциліндрами керування, які 
відрізняються тим, що до однієї з щелеп з обох боків співвісно з шарніром рукояті прикріплені 
додаткові дві щелепи, оснащені додатковим гідроциліндром керування, розташованим у 
внутрішній порожнині рукояті і сполученим з гідропульсатором. 
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